SZCZEGOt OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST-2.2 ROBOTY ROZBIORKOWE

Numery pozycji - Stownik ZamowiePublicznych
Roboty w zakresie burzenia — 45111100-9



1. Wstep

1.1Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SSTa swymagania dotycze wykonania i odbioru robét
przygotowawczych zwzanych z rozbiork niezkzdnych elementéw budowlanych do
realizacji termomodernizacji budynku mieszkalnegelevodzinnego zlokalizowanego
w Pucku przy ulicy Sobieskiego 9.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktipeaetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiss.

1.3Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuwyszystkie czynn&i umaziwiajace i
majace na celu wykonanie napujacych prac:

— demonta stolarki okiennej,

— demonta rynien i rur spustowych,

— demonta opierzeé blacharskich,

— skucie kolumn z cegiet,

- skucie skorodowanych i uszkodzonych tynkévé@an i sklepi@,

— wywiezienie samochodami gruzu wraz z odpadami naypigko | optai za
przyjecie i utylizacg odpaddéw. Odlegkt wywozu uzaleniona jest od lokalizacii
wysypiska, ktore wyznaczy Wykonawca we wlasnym esia. Wywo6z odpadow
nalezy potwierdzt za okazaniem karty odpadow.

Zakres rob6t obejmuje ponadto przygotowanie i ddmmopomostéw roboczych do
wykonania robot rozbidérkowych.

1.40go6lne wymagania dotycgce robot
Wykonawca rob6ét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgodéd z ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Roboty prowadzgodnie z Dz.U. nr 120 z dnia
10.07.2003r poz. 1126 Rozpadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r w
sprawie informacji dotyeej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz Dz.U. nr 120 z
dnia 10.07.2003r poz. 1131 z dnia 26.06.2003r wawj@ warunkéw i trybu
postpowania dotyczcego rozbidrek.

2. Materialy
Dla robot rozbiérkowych materiaty nie wyplja.

3. Sprzet
Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrk demontaem i usungciem gruzu mee by

uzyty sprzt dowolnego typu.
Stosowany spkt powinien by sprawny i zaakceptowany przezAdy techniczne Inwestora.

4. Transport
Gruz wywozé samochodami samowytadowczymi, ziom i materialy eptzenne —

samochodami skrzyniowymi. Gruz nie przedstawia @gartjako materiat budowlany.
Uzywane pojazdy poruszgje st po drogach publicznych powinny spethiswymagania
dotyczice przepiséw ruchu drogowego. Przemay tadunek zabezpieazyprzed spadaniem i
przesuwaniem.



. Wykonanie robot
Przed przysipieniem do robét rozbiorkowych naie:

— teren wykonywanych prac ogrodzioznakow& zgodnie z wymogami BHP,

— odlgczye istniepce zasilanie w energelektryczn,
W trakcie prac rozbiorkowych i demontavych naley zapewnt bezpieczastwo pracy
robotnikbw oraz os6b postronnych, mogch znalé¢ sic w poblizu miejsca rozbiérki,
zgodnie z aktualnymi przepisami dotgcymi BHP przy wykonywaniu robét budowlanych.

. Kontrola jako $ci robot

Sprawdzenie jaka@i robot polega na wizualnej ocenie wykonanych raak, usungcia
gruzu i stanu terenu po wykonanych pracach. Pogbtze etapy wykonania robot powinny
by¢ odebrane i zaakceptowane przez nadzor Inwestoiskkt ten powinien znaté
odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennikal 8wy

. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymas
— demonta urzadzer — sztuki
— rozbiérki obiektéw - m3
— rozbiérki nawierzchni - m2

. Odbidr robét

Poszczegdlne etapy robot powinnylmdebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtosz ich przez Wykonavecrob6t do
odbioru. Odbiér powinien Ky przeprowadzony w czasie umliviajacym wykonanie
ewentualnych poprawek, bez hamowania gmstrobot. Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z liképem Nadzoru.

. Podstawa ptatndgci

Ptaci st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podamnynpunkcie 6 i odebrane
przez Inspektora.

Platna¢ - zgodnie z zawagtUmowa pomiedzy Inwestorem i Wykonawic

10.Przepisy zwhazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd — montzowych - Cz$¢ | —
Roboty ogo6lnobudowlane ITB wydanie lll.
Przepisy BHP przy robotach rozbidrkowych i transpaych.



